























UPROSZCZONE INSTRUKCJE DLA K800-1400-2200 Z K2007-CRX

1° Podtaczanie silnika i tacznika kranncowego (przeprowadzane fabrycznie)
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2° Podtaczanie akcesoriow

ANTENA — Nale y uy kabla wspé osiowego RG58

ZASILANIE ELEKTRYCZNE
szybki cznik
Nale y nacisn .
Naley woy przewody.
Nale y je zwolni , aby moc je zablokowa .
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3°Instalacja i dopasowanie krzywek plyt ograniczajacych Nalezy zwolni¢ silnik (przekreci¢ klucz w strone przeciwng do

ruchu wskazowek zegara az do momentu osiggniecia oporu bez

Nalezy umiesci¢ krzywki na stojaku. ! 7 wysitku), a nastepnie przesung¢ brame recznie.
Nalezy je unieruchomic¢ przy pomocy dwoch $rub. Sposob % Nalezy sprawdzi¢ czy krzywki sa uruchomione.
odpowiedniego dopasowania krzywek zostat opisany : : Uwaga: Krzywki musza naciska¢ na mikroprzetaczniki elektryczne
ponize;j. — i‘\ - zanim ruchoma «czes¢ dotknie mechanicznych

-
\

ogranicznikéw.



4° Sprawdzanie kierunku manewru, dopasowania sily i zwalniania podczas osiagania pozycji korncowe

POWTARZAMY:: W przypadku, gdy brama otwiera sie lewostronnie nalezy zamieni¢ przewody Vi W oraz LSO i LSC.
Uwaga: W tej fazie brama porusza sie tylko dzieki ciggtemu naciskaniu przycisku PROG oraz funkcjonuje w trybie krok-po-kroku, co oznacza, ze za kazdym razem, gdy
nacisniety jest przycisk PROG wykonywany jest nastepujacy manewr: otworz-zatrzymaj-zamknij-zatrzymaj-otworz....

w Felu upewlr.ﬂe:'nia sie czy konfiguracja zostata odpowiednio przeprowadzona nalezy sprawdzi¢ statusy diody LED, & =
opisane ponizej. ‘:‘ -
E N B3 L JoJ?_JT_
a) Nalezy WYLACZYC mikroprzetaczniki DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-11-12 | WeACZYC ] F—JE—2 |[C€ = g o=
mikrf)przelqczniki DIP 7-9 (dla K800 i K1400). W przypadku urzadzenia K2200 HHHH HHHH HHHH oK 00000 &
naleZyW'qCZyC' DIP 12. ,RWA GAN® WSER $DK;3CRX @ ]
b) Nalezy wtaczy¢ DIP 1 (dioda LED DL1 zacznie szybko migac) X
c) Nalezy ustawic trymer dopasowania sity “TORQUE" na minimum
d) Nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk PROG (zielona dioda LED wiaczy sie, a brama otworzy %ie)

e

niebezpieczenstwo dla uzytkownikow)
f) Po 10 sekundach silnik zwalnia do predkosci dopasowanej przy pomocy trymera “LOW SPEED".
g) Na koniec otwierania, tacznik kraricowy opiera sie o krzywke i zatrzymuje silnik (diody DL3 i”OPEN"Wy’chzansie).
h) Nalezy zwolni¢ przycisk PROG.
i) Nalezy ponownie nacisnac i przytrzymac przycisk PROG (czerwona dioda LED “CLOSE” zaswieca sig, a brama
zaczyna sie zamykac)
j) Po 10 sekundach silnik zwalnia. £acznik krancowy zatrzymuje silnik, gdy brama jest catkowicie zamknieta (DL4
“CLOSE" wytaczaja sie)
k) Nalezy zwolni¢ przycisk PROG i nacisnaé go ponownie, aby nieco otworzyc¢ brame i uwolnic korcéwke przetgcznikal
ograniczajgcego.
1) Nalezy ponownie wytaczy¢ DIP 1 i przejs¢ do kroku 5.

BUZZER!
oM

Nalezy stopniowo zwieksza¢ site “TORQUE’, jesli to konieczne (UWAGA: zbyt duza sita moze stanox)§i\c'

KBUTT.
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5° Programowanie okresow pracy i postoju przed automatycznym zamknieciem.

WAZNE: Nalezy zainstalowa¢ przewdd potaczeniowy pomiedzy COM-PHOT i COM-EDGE, jesli urzadzenia bezpieczenstwa nie s zainstalowane. Diody LED DL7 i DL8 musza

by¢ wiaczone.

Sytuacja, w ktorej dioda LED jest wytaczona oznacza btad urzadzenia bezpieczenstwa lub brak potaczenia. W takim przypadku brama zostaje zablokowana.

a) Nalezy WLACZYC DIP 2 (dioda LED DL1 powoli miga)

b) Nalezy krétko nacisnaé przycisk PROG (brama zamyka sie, zatrzymuje sie, gdy napotka ogranicznik, czeka 2 sekundy a nastepnie automatycznie otwiera sie, zatrzymujac
sie nakoncdwce przetacznika ograniczajgcego. Po tym jak brama zakoriczy manewr zamykania, panel kontrolny zacznie odlicza¢ czas oczekiwana zanim brama zamknie
sie automatycznie.

Uwaga: Nawet, jesli funkcja automatycznego zamykania nie jest aktywna (WYLACZONE DIP 3), wcigz musi ona by¢ zakodowana w pamieci urzadzenia.

c) Nalezy odczekac okreslong ilos¢ czasu a nastepnie nacisna¢ przycisk PROG, aby zapisac czas oczekiwania i rozpocza¢ zamykanie bramy.

d) Brama zostaje zamknieta. Dioda DL1 przestaje migac. lloé¢ czasu zostaje zapisana w pamieci. Nalezy ponownie WYLACZYC diode DIP 2.

6° Programowanie pilota zdalnego sterowania (dla K2007)
ODBIORNIK Z KANALEM POJEDYNCZYM - Nalezy podtaczyc¢ odbiornik radiowy ACG5055 lub ACG5047 do tacznika J5 (umozliwi to bezposrednia kontrole przy pomocy
pierwszego kanatu pilota).

Azione potwierdzenie diody LED | Reakcja Uwagi
miganie DL1 i DL2
1° | Nalezy krétko nacisnaé maty przycisk P na odbiorniku DL1 miga rilasciare P nalezy przejs¢ do kroku 2°
2° | Nalezy naciska¢ przycisk A na pilocie zdalnego sterowania przez 1.5 sekundy | DL2 zamiga jednokrotnie | brak przekazu Proces zakonczony

Nalezy pozwoli¢, aby dioda DL2 zamigata 10 razy lub nacisna¢ przycisk P na odbiorniku, aby wyjs$¢ z programu.

ODBIORNIK DWUKANALOWY - Nalezy podtaczy¢ odbiornik radiowy ACG5051 lub ACG5048 do facznika J5 (umozliwi to bezposrednia kontrole przy pomocy pierwszego
kanatu pilota).

Nalezy podfaczy¢ drugi przekaznik R2 odbiornika radiowego do COM/PED, aby umozliwi¢ kontrole otwarcia przejscia tylko dla pieszego lub innego urzadzenia
sterowanego za pomoca sygnatu radiowego.

Akcja potwierdzenie diody LED | Reakcja Uwagi
miganie DL1iDL2
1° | Nalezy krétko nacisngé maty przycisk P na odbiorniku DL1 miga nalezy zwolni¢ przycisk P | nalezy przejs¢ do kroku 2°
2° | Nalezy naciska¢ przycisk A na pilocie zdalnego sterowania przez 1.5 sekundy | DL2 zamiga jednokrotnie | brak przekazu nalezy przejs¢ do kroku 3°
3° | Nalezy krotko nacisng¢ maty przycisk P na odbiorniku DL2 miga nalezy zwolni¢ przycisk P | nalezy przejs¢ do kroku 4°
4° | Nalezy naciskac przycisk B na pilocie zdalnego sterowania przez 1.5 sekundy | DL1 zamiga jednokrotnie | brak przekazu Proces zakonczony

Nalezy pozwoli¢, aby dioda DL2 zamigata 10 razy lub nacisna¢ przycisk P na odbiorniku, aby wyjs$¢ z programu.

7° Dostosowanie konfiguracji
Konfiguracje mozna dostosowac przez przemieszczanie réznych mikroprzetgcznikdw

Mikroprzetaczniki WLACZONE Mikroprzetaczniki WYLACZONE
DIP3 Aktywacja funkcji zamykania automatycznego Dezaktywacja funkcji zamykania automatycznego | I_E
DIP4 Fotokomorki aktywne jedynie podczas zamykania Fotokomorki aktywne caty czas
DIP5 Miganie wstepne przez 3 sekundy Jednoczesne uruchomieni silnik i urzadzenia migajacego 0" |e
DIP6 Polecenie krok-po-kroku Polecenie bezskuteczne przy otwieraniu IEI l';'r
DIP7 Aktywacja hamulca elektronicznego Dezaktywacja hamulca elektronicznego g 9 g
Cml |6
DIP8 Dezaktywacja funkcji spowalniania Aktywacja funkcji spowalniania [m] |5
3
DIP9 Aktywacja funkgcji stopniowego startu Dezaktywacja funkgji stopniowego startu g . Py
[(m 1 SW ¥
DIP10 | Aktywacja automatycznego testu pasa bezpieczenstwa | Dezaktywacja automatycznego testu pasa bezpieczenstwa el et +
DIP11 |- K800-1400-2200
W TORQUE
SPEED
DIP12 | K2200 K800-1400 &

WAZNE: System musi spetnia¢ wszystkie aktualnie obowiazujace standardy norm i dyrektywy.
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