






1. FAZ (Ayarlar ve kontroller)
 
1- Motorların kilidini açın
 
2 - �Mekanik durdurucuların ayarını, paneli elle tamamen açık ve kapalı pozisyonlara 

getirerek yapın.
 
3 - Durdurucuların güvenli bir şeklilde bağlanmış olduğundan emin olun.
 
4 - �Panelleriş yarı-açık konuma getirin ve sonra motoru tekrar kilitleyin. Panelleri hafifçe hareket 

ettirerek dişlilerin kilitlenmesini sağlayın.
 
5 - �DIP 7 hariç, tüm mikro-anahtarları kapalı (OFF) konuma getirin. Elektrik kilidi ile, DIP 

7’ye ek olarak, DIP 8-9-10 da açık (ON) konumda olmalıdır.
 
6 - DIP 1’i açık (ON) konuma getirin DL1 LED’i yanıp sönerek sinyal vermeye başlar.
 
7 - �PROG tuşuna basın ve basılı tutun. Motor bağlantı terminallerinin yanındaki DL2 ve 

DL4 LED’leri yanacaktır. PROG tuşu basılı tutulduğu sürece M1 daha sonra M2 açılır 
(gerekli durumlarda, kapama için kullanılan motor tellerini doğru hareketi oturtmak için ters 
bağlayınız)

 
8 - DIP1’I kapalı (OFF) konuma getirin. DL1 LED’i sinyal vermeyi durdurur.
 
2. FAZ (programlama toplam açılma zamanları)
1 - �İki panel de kapalıdır. DIP2’yi açık (ON) konuma getirin. DL1 LED’i yanıp sönmeye 

başlar. 
2 - PROG düğmesine basın. İlk panel açılır, zamanlamayı kaydeder. (M2 kapalı kalır)
3 - �M1 motor durdurucularını açmayı bitirdiğinde motor durur. (M1 zamanlaması hafızaya alındı)
4 - İkinci panel zamanı kaydederek açılmaya başlar.
5 - M2 motor durdurucularını açmayı tamamladığında motor durur (M2 zamanlaması hafızaya alındı)
6 - PROG tuşuna basın.
7 - �M2 kapanır. Paneller arasındaki zaman farkı kapalı konumda birbirlerinin üzerine gelmeyecek şekilde 

ayarlanmıştır, M1’i kapatmak için PROG tuşuna basın.
8 - M1, M2’nin üzerine gelmeyecek şekilde kapanır. DL1 sinyal vermeyi keser.
9 - İki motor da durur. Zamanlama hafızaya alınmıştır.
10 - DIP2’yi kapalı (OFF) konuma getirin.
11 - �Otomatik Kapatma’yı aktif hale getirmek için TCA fletner ayarlayıcısını saat yönünde çevirin (DL6 açık (ON) 

konumda). Zaman ayarı 0 ile 120 saniye arasında yapılabilir.
 
3. FAZ (Yayan açılma zamanlarının programlanması)
1 - �İki panel de kapalıdır. DIP2’yi açık (ON) konuma getirin. DL1 LED’i hızlıca yanıp 

sönmeye başlar.
2 - DIP1’i açık (ON) konuma getirin. DL1 LED’i şimdi yavaşça yanıp sönmeye  başlar.
3 - COM ve PED BUTT terminalleri arasında bağlantı kurun. DL1 LED’i yanıp sönecektir.
4 - �Panel yeteri kadar açıldığında, COM ve PED BUTT terminalleri arasında tekrar bağlantı 

kurun. Bu hareket M1’I durduracaktır.
5 - COM ve PED BUTT terminalleri arasında tekrar bağlantı kurun.
6 - M1 kapanır. Zamanlama hafızaya alınmışdır.
7 - DIP 1 ve DIP2’yi kapalı (OFF) konuma getirin. 

4. AŞAMA Uzaktan kumanda cihazının programlanması
1 - �DIP 1’i ON konumuna getiriniz ve daha sonra DIP 2’yi ON konumuna getiriniz => DL1 

ledi 10 saniye boyunca yanıp söner.

2 - �10 saniye içinde kumanda cihazının tuşuna basınız (genellikle kanal A). Eğer kumanda 
cihazı doğru bir biçimde programlanmışsa L10 ledi (yeşil) bir flaş yakar. 

3 - Kodların programlanması süresi, bir sonraki uzaktan kumandanın programlanması için otomatik olarak yenilenir.
4 - �Programlama işlemini sona erdirmek için 10 saniye bekleyiniz ya da PROG butonuna bir kez hızlıca basınız. => 

DL1 ledi yanıp sönmeyi kesecektir.
5 - DIP 1 ve DIP 2’yi OFF konumuna getiriniz.

5. AŞAMA Yapılandırmanın özelleştirilmesi
Farklı microswitchleri değiştirerek yapılandırma üzerinde değişiklikyapmak mümkündür

Mikro-anahtarlar açık (ON) Micro-anahtarlar kapalı (OFF)
DIP 3 Darbe durumunda panelin kısa süreli terslenmesi 

(EN12453)
DIP 4 Fotoseller sadece kapanma esnasında etkin Fotoseller her zaman etkin
DIP 5 3 saniye boyunca yanıp söner Motor ve sinyal senkronize edildi
DIP 6 K butt komutu ve RADIO senkronize edildi K butt komutu and RADIO açılma esnasında 

çalışmıyor
DIP 7 Sensör işlemi Zamanlanmış işlem
DIP 8 Elektrik kilidi etkin Elektrik kilidi etkin değil
DIP 9 Elektrik kilidi bırakma mekanizması etkinleştirildi Elektrik kilidi mekanizmasının etkinliği kaldırıldı
DIP 10 Elektrik kilidi mekanizması etkinleştirildi Elektronik kilitleme darbesi aktif değil
DIP 11 Kilit açma mekanizması etkinleştirildi Kilit açma mekanizmasının etkinliği kaldırıldı
DIP 12 AUTO TEST etkinleştirildi AUTO TEST’in etkinliği kaldırıldı
DIP 13 1 Motor 2 Motor
DIP 16 Etkinleştirilmiş fotosellerin önünden geçerek acil 

kapama
Etkinliği kaldırılmış fotosellerin önünden 
geçerek acil kapama
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ANTENNA - Utilizzare un 
cavo coassiale RG58

24Vdc
एक्सेसरियों की पावर सप्लाई को लिए 

फोटो सेल

230V 50-60Hz 
पावर सप्लाई

ट्रांसफॉर्मर

A*A => A+A- फोटो सेलों की पावर सप्लाई
 की ध्रुवीयता का ध्यान रखें

मोटर 1
पहले चलने वाली मोटर

मोटर 2
पहले बंद होने वाली मोटर

24 Vdc पावर सप्लाई के लिए TX व RX में जंपर खोलें

कॉम-एज जंपर

T2 24V CRX के साथ PRINCE 24V के लिए सरलीकृत अनुदेश



चौथा फेज़ (एडजस‍्टमेंट और कंट्रोल)
 
1 - मोटरों को अनलॉक करें
 
2 - �पनैल को मैनअुल ढंग से परूी तरह खलुी और बंद पोजी़शनों में ले जाकर मकेैनिकल 

स‍्टॉप‍्स को एडजस‍्ट करें
 
3 - चेक करें कि स‍्टॉप मज़बतूी से बंद किए गए हैं
 
4 - �पनैलों को आधी खलुी पोजी़शन में रखें और फिर मोटर को दबुारा लॉक करें। पनैलों को हल‍्का सा सरकाएं 

जिससे गियर इंटरलॉक हो जाएं।
 
5 - �DIP 7, जिसे ON रहना चाहिए को छोड़कर सभी माइक्रो स्विचों को घमुाकर OFF कर दें (इलेक्ट्रिक 

लॉकिंग DIP 8-9-10 भी ON रहना चाहिए) 
 
6 - DIP 1 को ON कर दें। LED DL1 फ्लैश करने लगता है।
 
7 - �PROG. दबा कर पकड कर रखें। मोटर कनेक्‍शन टर्मिनल के बाज ूमें लगे LED DL2 और DL4   ऑन 

हो जाएंगे। जब तक PROG को दबाकर रखा जाए तब तक M1 और फिर M2 खुले रहने चाहिए 
(अगर ज़रूरी हो, तो सही मोशन लाने के लिए क्लोजिंग में इस‍्तेमाल होने वाले मोटर के तारों को 
उलट दें)। 

 
8 - DIP1 को OFF कर दें। LED DL1 फ्लैश करना बंद कर देता है। 
 
 
पांचवा फेज़ (कुल ओपनिगं समयों की प्रोग्रामिगं करना)
1 - दोनों पनैल बंद हैं। DIP 2 को ON पर घमुाएं। LED DL1 फ्लैश करने लगता है। 
2 - PROG को दबाएं। पहला पनैल खलुता है, टाइमिंग को रिकॉर्ड करता है (M2 बंद रहता है)
3 - जब M1 का खलुना परूा हो जाता है तो मोटर रुक जाती है (M1 टाइमिंग मेमोरी में दर्ज हो गई है)
4 - दसूरा पनैल खलुना शरुू होता है, टाइमिंग को रिकॉर्ड करता है 
5 - जब M2 का खलुना पूरा हो जाता है तो मोटर रुक जाती है (M2 टाइमिंग मेमोरी में दर्ज हो गई है)
6 - PROG को दबाएं। 
7 - �M2 बंद हो जाता है। जब पनैलों के बीच का टाइम डिफरेंस इतना होता है कि वे बंद होने पर ओवरलपै नहीं करते, तो 

M1 को बंद करने के लिए PROG को दबाएं।  
8 - M1  M2 को ओवरलपै किए बिना बंद होता है। DL1 फ्लैश करना बंद कर देता है। 
9 - दोनों मोटरें रुक जाती हैं। टाइमिंग मेमोरी में दर्ज हो गई है
10 - DIP2 को OFF पर लाएं।
11 - �ऑटोमेटिक क्‍लोजिंग को एक्टिवट करने के लिए TCA ट्रिमर को बाएं से दाएं घमुाएं (DL6 ON)। 

टाइमिंग को 0 से 120 सेकंड तक एडजस‍्ट किया जा सकता है।
 
 
छठा फेज़ (पेडसे्ट्रियन ओपनिगं समयों की प्रोग्रामिगं करना)
1 - दोनों पनैल बंद हैं। DIP 2 को ON पर घमुाएं। LED DL1 तेजी़ से फ्लैश करने लगता है। 
2 - DIP1 को ON पर घुमाएं। LED DL1 अब धीरे-धीरे फ्लैश करता है। 
3 - टर्मिनल COM और PED BUTT के बीच कॉन्टैक्ट कराएं। LED DL1  फ्लैश करता है।
4 - �जब पनैल पर्याप‍्त रूप से खलु चकुा हो, तो टर्मिनल COM और PED BUTT के बीच फिर से 

कॉन्टैक्ट कराएं। इससे M1 रुक जाएगा।
5 - टर्मिनल COM और PED BUTT के बीच फिर से कॉन्टैक्ट कराएं। 
6 - M1 बंद हो जाता है। टाइमिंग मेमोरी में दर्ज हो गई है।
7 - DIP 1 और DIP2 को OFF पर घुमाएं।

तृतीय चरण, रिमोट नियंत्रण को प्रोग्राम करना
1 – DIP 1 को ऑन तथा तब DIP 2 को ऑन पर सेट करें => एलईडी DL1 10 सेकंड तक कौंधेगी.

2 – �रिमोट नियंत्रण कुंजी (सामान्यतया चैनल A) को 10 सेकंड के भीतर दबाएं. यदि रिमोट नियंत्रण सही ढंग से संचित है तो 
एलईडी L10 (हरी) एक बार कौंधती है. 

3 – �अगले रिमोट नियंत्रण को संचित करने के लिए कोडों को प्रोग्रामिंग समय अपने आप नवीनीकृत हो जाता है.
4 – �प्रोग्रामिंग को पूरी होने के लिए, 10 सेकंड बीतने दें या प्रोग बटन को थोडा़ सा दबाएं. => एलईडी DL1 कौंधना बंद कर 

देती है.
5 - DIP 1 व DIP 2 को वापस ऑफ पर सेट करें.

पंचम चरण, संरूपण को अनुरूप बनाना
विभिन्न माइक्रोस्विचों को खिसकाकर संरूपण को समायोजित किया जा सकता है

माइक्रो-स्विच ON हैं माइक्रो-स्विच OFF हैं
DIP 3 धक्‍का लगने की स्थिति में पनैल का थोडा़ पीछे होना 

(EN12453)
DIP 4 फोटोसेल केवल बंद होने के समय एक्टिव होते हैं फोटोसेल हमेशा एक्टिव
DIP 5 3 सेकंड तक ब्लिंकिंग मोटर और ब्लिंकर को सिंक्रोनाइज़ किया गया
DIP 6 कमांड K बट और रेडियो को सिंक्रोनाइज़ किया गया कमांड K बट और रेडियो ओपनिंग में काम नहीं कर 

रहे
DIP 7 सेंसर ऑपरेशन टाइम‍्ड ऑपरेशन
DIP 8 इलेक्ट्रिकल-लॉकिंग एक्टिवट की गई इलेक्ट्रिकल-लॉकिंग डीएक्टिवट की गई
DIP 9 इलेक्ट्रिकल-लॉकिंग रिलीज़ मेकेनिज़म एक्टिवट किया 

गया
इलेक्ट्रिकल-लॉकिंग रिलीज़ मेकेनिज़म डीएक्टिवट 
किया गया

DIP 10 इलेक्ट्रिकल-लॉकिंग मेकेनिज़म एक्टिवट किया गया इलेक्ट्रिकल-लॉकिंग मेकेनिज़म डीएक्टिवट किया गया
DIP 11 अनलॉकिंग मेकेनिज़म एक्टिवट किया गया अनलॉकिंग मेकेनिज़म डीएक्टिवट किया गया
DIP 12 ऑटो टेस‍्ट एक्टिवट किया गया ऑटो टेस‍्ट डीएक्टिवट किया गया
DIP 13 1 मोटर 2 मोटर
DIP 16 एक्टिवटेड फोटोसेल‍्स के सामने से गुजरने के द्वारा 

तत‍्काल बंद करना
डीएक्टिवटेड फोटोसेल‍्स के सामने से गुजरने के द्वारा 
तत‍्काल बंद करना
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230V 50-60Hz电源

变压器

对于24Vdc电源来说，打开TX和RX上的跳线

A+A- 注意光电管电源极性配件供电采用

24Vdc
光电管

跳线COM-EDGE

电机1 
首先关闭的电机

电机2
首先关闭的电机

天线 - 使用同轴电缆RG58

配T2 24V CRX的PRINCE 24V简明使用手册



第四阶段（调整和控制）
 
开启电机
 
通过手动调节机械门阻将面板移动到完全打开和关闭的位置
 
检查门阻被安全固定

 
将面板放置在一个半开的位置，然后重新锁定电机。稍微移动面板，使齿轮连结。

 
关掉所有微动开关，除了DIP7打开外（如果有电子锁定，DIP8-9-10也应该打开）

 
把DIP1开关打开。DL1的LED灯会开始闪烁。
 
按住PROG。电机连结终端边缘的DL2和DL4的LED灯会亮。只要按住PROG则M1和M2应该是
打开的（如有必要，扭转电机电线来关闭，以便使其更好的运转）。
 
关闭DIP1开关，DL1 的LED灯停止闪烁

 
第五 阶段（运行完整的开启计时）

两个面板关闭。打开DIP2开关，DL1的LED灯开始闪烁。
按下PROG。第一个面板打开，记录时间（M2仍然关闭着）
当M1完成时，打开电机装置（M1时间已被记录）
第二个面板开始记录时间
当M2完成时，打开电机装置（M2时间已被记录）
按下PROG按钮。
M2关闭。当面板之间存在时间差，而导致关闭的时候面板没有重叠，则按下PROG来关闭M1。
当M1没有与M2重叠时关闭。DL1灯停止闪烁。
两个电机停止。时间已被记录。
关闭DIP2
要启动自动关闭，将TCA调整器顺时针方向转动（将DL6打开）。计时可能需要调整为0至120秒
 
第六阶段（设定行人开启时间）

1-两个面板关闭。打开DIP2。DL1的LED灯会快速闪烁。
2-将DIP1打开。现在DL1的LED灯闪烁很慢。
3 - 让COM终端与PED接口对接。DL1的LED闪烁。
4-当面板充分打开时，让COM终端与PED接口再次对接。这将使M1停止。
5 -让COM终端与PED接口再次对接。
6 -M1关闭。时间已被记录
7-将DIP1与DIP2关闭

第4a阶段 遥控器编程 
 
1 - 将DIP 1放在开位上，然后将DIP 2放在开位上 => 指示灯DL1闪烁10秒。

 
2 - �在10秒之内按下遥控器上的键（一般为频道A）。如果能够正确记忆遥控器，则指示L10

（绿色）闪烁一下。 

3 - 自动更新编码配置时间，此时可以记忆下一遥控器。

4 - 如需停止配置，等待10秒，或者按一下PROG按钮 => 指示灯DL1停止闪烁。

5 - 重新将DIP 1和DIP 2放在关位上。

第5a阶段 个性化配置
调整下列各微动开关可修改配置

打开微动开关 关闭微动开关

DIP 3 稍微翻转面板 如果出现挤压（EN12453）

DIP 4 光电池只有在关闭时才起作用 光电池永远起作用

DIP 5 闪烁3秒钟 电机与闪光警戒灯同步

DIP 6 控制K接口与无线电同步 控制K接口与无线电在开启K时不工作

DIP 7 传感器操作 定时操作

DIP 8 电子锁定启动 电子锁定无效

DIP 9 电子锁定释放机械启动 电子锁定释放机械解除

DIP 10 电子锁定机械启动 电子锁定机械解除

DIP 11 解锁机械启动 解锁机械解除

DIP 12 自动检测启动 自动检测解除

DIP 13 1个电机 2个电机

DIP 16 在经过激活的光电池前立即关闭 在经过解除的光电池前立即关闭
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24Vdc
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ZASILANIA ELEKTRYCZNEGO
AKCESORIÓW

A+A-  Należy zaobserwować biegunowość 
zasilania elektrycznego fotokomórek

FOTOKOMÓRKI

ZASILANIE
230V 50-60Hz

TRANSFORMATOR

SILNIK 1 
SILNIK, KTÓRY OTWIERA SIĘ JAKO PIERWSZY

SILNIK 2
SILNIK, KTÓRY ZAMYKA SIĘ JAKO PIERWSZY

ANTENA – Należy użyć kabla 
współosiowego RG58

DLA ZASILANIA ELEKTRYCZNEGO 24Vdc 
NALEŻY OTWORZYĆ PRZEWÓD POŁĄCZENIOWY NA TX I RX

PRZEWÓD 
POŁĄCZENIOWY

COM-EDGE

UPROSZCZONE INSTRUKCJE DLA URZĄDZENIA PRINCE 24V Z T2 24V CRX



1a FAZA (Regulacja i kontrola)

1 – Należy zwolnić silniki

2 – �Należy dopasować ograniczniki mechaniczne przez przesunięci skrzydła do pozycji 
całkowitego otwarcia i zamknięcia

3 – Należy sprawdzić szczelność ograniczników

4 – �Należy ustawić skrzydła w pozycji pośredniej i zablokować silniki. Następnie należy powoli przesuwać 
skrzydła ręcznie, aby zębatki zazębiły się.

5 – �Należy WYŁĄCZYĆ wszystkiej mikroprzełączniki poz.OFF, zaś WŁĄCZYĆ dip 7 poz ON 
(w przypadku blokady elektrycznej należy również WŁĄCZYĆ przełączniki dip 8-9-10)

6 – Należy WŁĄCZYĆ DIP 1. Dioda LED L1 zacznie migać

7 - �Należy nacisnąć i przytrzymać przycisk PROG. Diody LED DL2 i DL4 znajdujące się po boku 
terminali połączeniowych silników zaświecą się. Urządzenia M2 i M1 otwierają bramy tak długo 
jak długo trzymamy wciśnięty przycisk  PROG (w razie konieczności należy zamienić otwierające 
się przewody silników, aby ponownie ustalić poprawny kierunek ruchu)

8 – Należy WYŁĄCZYĆ DIP1. Dioda LED DL1 przestanie migać.

2a FAZA (Programowanie czasu pełnego otwarcia)
1 – Oba skrzydła są zamknięte. Należy WŁĄCZYĆ DIP 2. Dioda LED DL1 zacznie migać.
2 – �Należy nacisnąć przycisk PROG. Otworzy się pierwsze skrzydło, zapisując czas (M2 wciąż 

pozostaje w pozycji zamkniętej)
3 – Kiedy M1 skończy otwieranie silnik się zatrzyma (czasy M1 są zapamiętane)
4 – Drugie skrzydło otwiera się zapamiętując czas otwarcia 
5 – Kiedy M2 skończy otwieranie silnik się zatrzyma (czasy M2 są zapamiętane)
6 –Nacisnąć przycisk PROG.
7 - �M2 zamyka się. Kiedy odstęp pomiędzy dwoma skrzydłami jest taki, że skrzydła nie będą nakładać się na siebie podczas 

zamykania należy nacisnąć przycisk PROG, aby zamknąć M1.
8 - M1 zamyka się bez ryzyka nałożenia się na M2. DL1 przestaje migać.
9 – Oba silniki zatrzymały się. Czas jest zapisywany
10 – Należy WYŁĄCZYĆ DIP2.
11- �Aby aktywować zamknięcie automatyczne należy trimer TCA przekręcić zgodnie z kierunkiem 

zegara(DL6 ON) Czas jest regulowany w zakresie od 0-120 sek

3a FAZA (Programowanie czasu otwarcia przejścia tylko dla pieszego)
1 – Oba skrzydła są zamknięte. Należy WŁĄCZYĆ DIP2. Dioda LED DL1 miga szybko.

2 – Należy WŁĄCZYĆ DIP1. Dioda LED DL1 tym razem miga powoli.

3 – Należy połączyć terminale COM i PED BUTT. Dioda LED DL1 miga.
4 – �Gdy skrzydło jest wystarczająco otwarte należy ponownie połączyć terminale COM and   PED BUTT. Czynność ta 

zatrzyma M1.
5 –  Ponownie połączyć terminale COM i Ped Butt.
6 - M1 zamyka się. Czas jest zapisywany.
7 – Należy WYŁĄCZYĆ DIP 1 i DIP2 

4a FAZA Programowanie pilota zdalnego sterowania
1 – Należy WŁĄCZYĆ DIP 1 i DIP 2 SW1 => dioda LED DL1 będzie migać przez 10 sekund.
2 – �W ciągu 10 sekund należy nacisnąć przycisk na pilocie (zwykle kanał A). Jeśli kod został 

zapisany prawidłowo zielona dioda LED DL2 zamiga jednokrotnie.
3 – �Kod programujący czas odnawia się automatycznie, aby umożliwić zapis w pamięci urządzenia 

kolejnego pilota zdalnego sterowania.
4 – �W celu zakończenia procesu programowania należy odczekać 10 sekund lub krótko nacisnąć 

przycisk PROG => dioda LED DL1 przestanie migać.
5 – Należy ponownie WYŁĄCZYĆ DIP 1 i DIP 2.

 
5a FAZA Dostosowanie konfiguracji
Konfigurację można dostosować przez przemieszczanie różnych mikroprzełączników

Mikroprzełączniki WŁĄCZONE Mikroprzełączniki WYŁĄCZONE 

DIP 3 Natchmiastowy powrót po zetknięciu z przeszkodą 
(EN12453)

-

DIP 4 Fotokomórki aktywne jedynie podczas zamykania Fotokomórki aktywne cały czas

DIP 5 Miganie wstępne przez 3 sekundy Jednoczesne uruchomienie silnika i urządzenia 
migającego

DIP 6 Nieaktywne polecenie otwierania wydawane za 
pomocą przycisków K i RADIA

Aktywne polecenie otwierania wydawane za 
pomocą przycisku i polecenia krok-po-kroku RADIA

DIP 7 Działanie  wg czujników (wyłączników krańcowych) Działanie wg ustawionego czasu

DIP 8 Aktywacja hamulca elektronicznego  Dezaktywacja hamulca elektronicznego

DIP 9 Aktywacja pomcy zwolnienia blokady elektrycznej i 
łatwego zwolnienia 

Dezaktywacja pomocy zwolnienia blokady 
elektrycznej i łatwego zwolnienia 

DIP 10 Aktywacja uruchomienia pomocy blokady 
elektrycznej

Dezaktywacja uruchomienia pomocy blokady 
elektrycznej

DIP 11 Redukcja naprężenia zębatek aktywna Dezaktywacja uruchomienia pomocy blokady 
elektrycznej

DIP 12 AUTOTEST aktywowany AUTOTEST dezaktywowany

DIP 13 1 Silnik 2 Silniki

DIP 16 Zamknięcie natychmiast po przejechaniu między 
fotokomórkami aktywne

Zamknięcie natychmiast po przejechaniu między 
fotokomórkami dezaktywowane
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