








1. FAZ (Ayarlar ve kontroller)

1- Motorlarin kilidini agin

2 - Mekanik durdurucularin ayarini, paneli elle tamamen agik ve kapali pozisyonlara
getirerek yapin.

3 - Durdurucularin giivenli bir seklilde baglanmis oldugundan emin olun.

O (]

4 - Panelleris yari-acik konuma getirin ve sonra motoru tekrar kilitleyin. Panelleri hafifce hareket \ /
ettirerek dislilerin kilitlenmesini saglayin.

5 - DIP 7 harig, tiim mikro-anahtarlari kapali (OFF) konuma getirin. Elektrik kilidi ile, DIP m fon
7’ye ek olarak, DIP 8-9-10 da acik (ON) konumda olmalidir. | E—
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6 - DIP 1’i acik (ON) konuma getirin DL1 LED’i yanip sénerek sinyal vermeye baslar. " ]alelelele T [lalelelealals]  on

4. ASAMA Uzaktan kumanda cihazinin programlanmasi
1- DIP 1’i ON konumuna getiriniz ve daha sonra DIP 2'yi ON konumuna getiriniz => DL1 syl bellallakll fon
ledi 10 saniye boyunca yanip séner.

e
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2 - 10 saniye icinde kumanda cihazinin tusuna basiniz (genellikle kanal A). Eger kumanda
cihazi dogru bir bicimde programlanmissa L10 ledi (yesil) bir flas yakar.
3 - Kodlarin programlanmasi suresi, bir sonraki uzaktan kumandanin programlanmasi i¢cin otomatik olarak yenilenir.
4 - Programlama islemini sona erdirmek icin 10 saniye bekleyiniz ya da PROG butonuna bir kez hizlica basiniz. =>

DL1 ledi yanip sénmeyi kesecektir. —  —
5- DIP 1 ve DIP 2’yi OFF konumuna getiriniz. el el fon
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5. ASAMA Yapilandirmanin 6zellestirilmesi
Farkh microswitchleri degistirerek yapilandirma Gzerinde degisiklikyapmak mimkuindir

7 - PROG tusuna basin ve basil tutun. Motor baglanti terminallerinin yanindaki DL2 ve [ O
DL4 LED’leri yanacaktir. PROG tusu basili tutuldugu stirece M1 daha sonra M2 acilir \ /
(gerekli durumlarda, kapama igin kullanilan motor tellerini dogru hareketi oturtmak igin ters N
baglayiniz)

8 - DIP1’l kapali (OFF) konuma getirin. DL1 LED'i sinyal vermeyi durdurur.

2. FAZ (programlama toplam acilma zamanlari) | E—

1 - Iki panel de kapalidir. DIP2’yi agik (ON) konuma getirin. DL1 LED’i yanip sc")nmeyeTON
baslar.

2 - PROG diigmesine basin. ilk panel agilir, zamanlamayi kaydeder. (M2 kapal kalir)

3 - M1 motor durdurucularini agmay! bitirdiginde motor durur. (M1 zamanlamasi hafizaya alindr)

4 - Ikinci panel zamani kaydederek agilmaya baslar.

5 - M2 motor durdurucularini agmayi tamamladiginda motor durur (M2 zamanlamasi hafizaya alindr)

6 - PROG tusuna basin.

7 - M2 kapanir. Paneller arasindaki zaman farki kapali konumda birbirlerinin Uzerine gelmeyecek sekilde
ayarlanmistir, M1’i kapatmak icin PROG tusuna basin.

8 - M1, M2’nin Uzerine gelmeyecek sekilde kapanir. DL1 sinyal vermeyi keser.

9 - iki motor da durur. Zamanlama hafizaya alinmistir.

10 - DIP2’yi kapali (OFF) konuma getirin.

11 - Otomatik Kapatma'yi aktif hale getirmek icin TCA fletner ayarlayicisini saat yoninde cevirin (DL6 acik (ON)
konumda). Zaman ayari 0 ile 120 saniye arasinda yapilabilir.

tasasers summme Mikro-anahtarlar acik (ON) Micro-anahtarlar kapali (OFF)
DIP 3 Darbe durumunda panelin kisa sreli terslenmesi
(EN12453)
DIP 4 Fotoseller sadece kapanma esnasinda etkin Fotoseller her zaman etkin
N |
HARRARLA[RARARRASR fon DIP5 | 3 saniye boyunca yanip séner Motor ve sinyal senkronize edildi
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DIP 6 | K butt komutu ve RADIO senkronize edildi K butt komutu and RADIO agilma esnasinda
calismiyor
12345678 Sununune DIP 7 | Sensor islemi Zamanlanmig iglem
DIP 8 | Elektrik kilidi etkin Elektrik kilidi etkin degil
DIP 9 | Elektrik kilidi birakma mekanizmasi etkinlestirildi Elektrik kilidi mekanizmasinin etkinligi kaldirildi
DIP 10 | Elektrik kilidi mekanizmasi etkinlegtirildi Elektronik kilitteme darbesi aktif degil
DIP 11 | Kilit agma mekanizmasi etkinlestirildi Kilit agma mekanizmasinin etkinligi kaldirildi
DIP 12 | AUTO TEST etkinlestirildi AUTO TEST'in etkinligi kaldirildi
e/l el elelelelelelele| f oN DIP 13 | 1 Motor 2 Motor
I | B
12345678 Sunmznusio DIP 16 | Etkinlestiriimis fotosellerin éniinden gegerek acil Etkinligi kaldiriimig fotosellerin éniinden
kapama gecerek acil kapama

3. FAZ (Yayan acilma zamanlarinin programlanmasi) —  —
1-iki panel de kapalidir. DIP2’yi acik (ON) konuma getirin. DL1 LED’i hizlica HHBBHBHH BBBBHBHH fon
Sénmeye ba§|a|’. 12345678 910111213141516

N | I
2 - DIP1’i acik (ON) konuma getirin. DL1 LED’i simdi yavasca yanip sbnmeye baslar. I ela el [elelelellel=le]  ON
3 - COM ve PED BUTT terminalleri arasinda baglanti kurun. DL1 LED’i yanip s6necektir. 7z34s678
4 - Panel yeteri kadar acildiginda, COM ve PED BUTT terminalleri arasinda tekrar baglanti
kurun. Bu hareket M1’l durduracaktir.
5 - COM ve PED BUTT terminalleri arasinda tekrar baglanti kurun.
6 - M1 kapanir. Zamanlama hafizaya alinmisdir.
7 - DIP 1 ve DIP2’yi kapali (OFF) konuma getirin.
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8 - DIP1 & OFF &Y &| LED DL1 Tl &l d¢ T &l &l

s

12345678 910111213141516

areraT %o (F ArafAer wHEAt A wanfAer w7
1 a’lc‘-ﬁﬂ?-lﬂaa%lDIPZETONUTWILEDDUQ-?NTW?TW%I
2 - PROG Ol GATU| Ugell el GardT &, ersfaer & Repfs &dr § (M2 dg T&dm &)
3 - aammwwﬁm%?ﬁmwm%(maﬁwmﬁaﬁﬁﬁ%)
4 - qEU UFd Golel YE T ¥, THHT P RIS AT &
5 - mmgﬁwmwﬁm%ﬁaﬁawaﬁﬁ%mzaﬁwmﬁaﬁﬁ%‘%
6 - PROG cdr|
7 - M2 G @ ST ¥ ST YTl o O @7 TBH BWI a1 BT & fh I d¢ gl W NaRelT A6l i,
M1 3T & it &b ToIT PROG oY T |
8—%n@mg?mﬁadam§%uﬁq?§?mdaméw%l --1
9 - Th | eTTEfder AARY (elelelaele[e |elalelelslelela| f oN
- DIP2 &' OFF UY &U| 12345678 910
- JErAfesd HeAlfSiar & videde A & T 1ca fEaR &1 iU & W gAW (016 oN)|
TIBIHIT BT 0 H 120 Vhs dd USAHC [hAT ST Fhal &l

ToT ot (T2ReIA afRer Faat i WA F:IT)

- gl U5 @e &1 DIP 2 ® ON WX gATT| Lep DL1 doil § Foll ahlel ofdrell &
- DIP1 & ON WX gATU| LeD oLl 37 YR-YR Foler &dr Bl

- effae com 31X peD BUTT & T Piccde PIT| LED pLI  TFIT AT &l
mﬁaﬂmﬁmﬁ@gﬁﬁ a’fa‘iﬁ?—lﬂcomsﬁTPEDBUTTaiiﬁﬂﬁﬂﬁ
Piccde PIT| HA M1 Th S|

- effae com 3R pep BUTT & T R A Picdae HUTI
i 9% @ S §I T ARG F ast @ T B

7 - DIP 1 3R DIP2 %! OFF W gATG|

s

12345678 91011121:141516

s o

12345678 910

-I>'-Mr\.\d

o un

s

12345678 9101213141516

a, e =ww, e Fa'ager #t agew wen
1 —DIP 1 FTAATATATOP 2 T AAIRA THFL => TASSI L1 10 F F T T Fl & 1. Telllolls [l o
I | B

12345678 910111213141516

e

12345678 910111213141516

2 — fRATe F'ae &, S (AT S99 A) FT 10 FF T & dae 2w 7 fae e adrzv g af=a € ar
Qﬂ‘é@?uo(gﬁ)@aﬂaﬁaﬁg

3 — st fTare o qeon &7 7 (5 e & o0 FST 1 T T qwy g A1 AT & SEr g

4—@Tr€rfﬁrra?rwﬁg'ﬁ—rr\ % form, 10 FFF Fad mqﬂwae—rra?r?ﬁ—ﬂ T TATT . ->q7vr£—s'°rm_1a?rwaraar<

TAE. RRRRRAGH aaaaaaa 1o~

. = e
5 - DIP 1 TDIP 2 FT ITIH A® LT T HT . TTIiEETE 5

TFH =IO, LAV FY A LT T
" F1 femwTRT @'Y w aREtea fFwr o awar g

Iy

FArseA-FEaer on © FATSHI-TEa=r oFF §
DIP3 | ergpapr eoret 1 iy 3 terer v aer s @
(EN12453)
DIP4 | wrerer dhaer dg @ & W wided a1 & FreRIe g Tiea
DIPS | 3 3oz o fesifibar Aex 3 ReieT B Rzt far
DIP6 | iz « ac 3t YR &t Risarsst fsar rm ?Kmmmmﬁwﬁmaﬁw
DIP7 | gtew siraverar TS IR
DIP8 | safarearar-aifhr whicde &1 718 safcaa-aifth SufFcde 6 T8
DIPY9 | safrearar-aifthnr RelisT Fpfeid Uficde e | soffeaa-aithr Rl afew  Suiiede
T fopar aram
DIP10 | e freerer-aifthar Sbfaistt Ufede Rpar o/ | sdf¥caer-oifther aibfarser Sufede Rear rr
DIP 11 | srraiftiar et wikede Rear arr AR FBfrse Sufdede R T
DIP12 | 3irer 2w widede fmar o 3ieY 2w ufFede fram
DIP 13 1 Frex 2 Fex
DIP 16 | ofyeats wertem & @ & ToRa & g0 | Sefiedis PoRew & @9 § IR F g
ddelel d¢ hier ddeplel dc her




AET2 24V CRXHJPRINCE 24Vigj R {E A S fift

F AR A

24V/dc

COoM

K BUTTON

&

Btk COM-EDGE

230V 50-60HzFR

CLOSE]

OPEN

STOP

R - £/ B F.SIRG58

RADIOL

c
4P (00
2
3
<
S SW_RADIO

B
=|
-
S
N
2

T2 24V CRX |

OT2 24v

o [ @2

o

n

BATTERY
CHARGER

U5

Jie

MOTOR  MOTOR

DB D

12345 578 9 10111213141516

MOTOR 1
-+
MOTOR 2
-+
Y i
- + - + D+
RUN LOW T

SPEED

: BTON Cy

Alimentazione
12Vdc/12Vac

[ | -y

Alimentazione
24Vdc/24vVac

\ 1

0
RXM

. ™
-
= « 0
-
P D
—~ O
1 III Alimentazione D
12vdc/12Vac ®)
Izl Alimentazione '{:}'
24Vdc/24Vac -:I]—

AL
BEXAATE

A2
BEXAATE

ﬂ@@e@@ ﬂe

n D-sch

X F24VdcriIRER, FIFATXFIRX EHIBEE



HIMER (FEFIEH)

TF I AL

A AL T B AU TELRE T AR RS 3 2 SE T RN SE AT for
A IR E

WBUEAE— D PITRAE, RARTORBUE L. RER SN, fieEas.

el slel el | leele el f on

12345678 910111213141516

RPLEWMENTFR, BT DIP7H AN (WA L FBUE, DIPS-9-10th R iZFTIT)

il el o

12345678 9101213141516

$EDIP1AZEFTH. DLIFILEDIT &GN

AR (A% AN RZR G, DMEMILEF1EE) .
EHDIP1FF3, DL1 ILEDK] 5 1A

FEEPROG. HINLIELE Ll Z M DL2FIDLAMILEDA] & 5% . RER{EPROGUIM1FIM2 5 1% 2 D\ /D
I X

SR ERBHE R
ol o] ON

12345678 910111213141516

1-#&DIP TRZEFL L, #AFIEDIP 2B EFALE => #ERXIDLTIAHR10%),
T eleleals][slealelellele| o

12345678 910111213141516

2-EIOM ZNIRTEEB LR (—RANEA) . WREBEMRICIZEERE, WiERL0

(&8) NF—T.
3- BENEHMANEERE, LEER IS T—EER.
4-MBELERE, SHF108, SiFER—TPROGIZSH => #E/RATDL1ZIE R .
elellalelells] |leflaleleles] f on

12345678 910111213141516

5- E#IEDIP 141DIP 25 #E XL £

EHMR (EITTBHFRETTE)
PTG ] o FTFFDIP2FFSK, DLIFILEDAT IR N HRko

FFPROG. SF— NI, DA (M2ABSR %)
IAMISERIT, FTIFHRPEE (M DR EsE)
AT TSR ]

NSRS, FTIFHALEEE (M2 BRI sE)

TR PROGH#4L.

M2K o U AR )22, -5 30C A R I TR i A T
IMIBEAESM2EZI W DL LN .

WA B Lo B BT

X HADIP2

YR EBNCH, S TCATEESRIR 5177 %30 (DLeFTH) o THIT T RERS LR 0 2 1207

M#% FPROGHK K M1

BAME (&ETAFRERE)

B5aE MELEE
IR T 51 A B T 6 A R
Rl il fon I AT
12345678 Swmunusie DIP 3 AT T AR ﬁﬂ%ﬂjf)ﬁlﬁ% (EN12453)
DIP4 | bl A e AR A R St AR
ol o fox  [Dies | ot LS E ST [
Db | BRI 5 ik A5 PR (1 5 oAk AT R K LA
DIP7 | fHRERlE SER R
DIP 8 HL T JH 3l LT IUE TORK
DIPo | BN 5 T B RO
c DIP10 | B R 3 e
T°" DIP 1L | BB S B
” DI 12 | BE S Sk R
DIP13 | 1T HEAL 2/ HIL
o o 210 2 R R o7 B T L A E R

1-PINTRIHCE o $TFEDIP2, DLILEDAT 2L A Kk o

2-18DIP1$TFF. BAEDLIAILEDK] AMARTE

3 - iECOMZS 5 PED#E 1 X4 DLIFILEDIN Ko

4 UTEMGE T IR, 1ECOMZ I SPEDHE L B A 2. 1Mt 1.
5 -1 ECOMZR3 5 PEDHE I FF O

6 -M1KHo IE E R0

7-1%DIP15DIP2% 7]

12345678 910111213141516

|
Telellele][eleeleleflsle| o

12345678 910111213141516

e

12345678 9101213141516




UPROSZCZONE INSTRUKCJE DLA URZADZENIA PRINCE 24V ZT2 24V CRX

24Vdc RX U TX
dl L A+A- Nalezy zaobserwowac biegunowosc H O
a zasilania elektrycznego fotokomérek ]
ZASILANIA ELEKTRYCZNEGO = N Oﬁ ]DD 0
AKCESORIOW FOTOKOMORKI e 2150
o =)
Al tazi N N
AeAS C NG AsA S EEES 85 NEEES Oy
90000 (@00 [ ‘;i;v:z;;ﬂs:z\~ [] |Sevacisava =O
COoM ZASILANIE Hleeooo Heoo
230V 50-60Hz DrDS G e D:o-s
DLA ZASILANIA ELEKTRYCZNEGO 24Vdc
K BUTTON L NALEZY OTWORZYC PRZEWOD POLACZENIOWY NA TX I RX
" —— TRANSFORMATOR
PRZEWOD —
— POLACZENIOWY ]
E COM-EDGE £~
T [92 Z s d.F 2o & or X
@) F R feieir L N
CLOSE| - EE T
OPEN . . . ‘ . . @%é&
STOP DE J3 ED 34
(f e QFUSUTBA
)

|
@

ANTENA - Nalezy uzyc kabla
wspotosiowego RG58

o
& b
[
Ex
oo
L) OO SILNIK 1
RADIOE M:)To;z SILNIK, KTORY OTWIERA SIE JAKO PIERWSZY
J8 . JOTOR
b e
ﬁw (O)0) SILNIK 2

A SILNIK, KTORY ZAMYKA SIE JAKO PIERWSZY
Az
MOTOR  MOTOR

i GO B0

SW_RADIO

7]
=

=

x|

!

N

<

‘ |

)
|0
(=3
2}

El

12345678 910111213141516
o] o]

072 24V CRX |

072 24v

EQ B




1a FAZA (Regulacja i kontrola)

1 — Nalezy zwolni¢ silniki

C e ) A e
2 - Nalezy dopasowac ograniczniki mechaniczne przez przesunieci skrzydfa do pozycji=—= - il
catkowitego otwarcia i zamkniecia A

N =

3 - Nalezy sprawdzic¢ szczelnos¢ ogranicznikow

O
4 - Nalezy ustawic skrzydta w pozycji posredniej i zablokowac silniki. Nastepnie nalezy powoli przesuwac \ /
skrzydta recznie, aby zebatki zazebity sie.

5 — Nalezy WYLACZYC wszystkiej mikroprzetaczniki poz.OFF, zas WLACZYC dip 7 poz ON m fon
(w przypadku blokady elektrycznej nalezy rowniez WLACZYC przelaczniki dip 8-9-10) E—

4a FAZA Programowanie pilota zdalnego sterowania

1 - Nalezy WLACZYC DIP 1i DIP 2 SW1 => dioda LED DL1 bedzie miga¢ przez 10 sekund.

2-W ciagu 10 sekund nalezy nacisna¢ przycisk na pilocie (zwykle kanat A). Jesli kod zostat
zapisany prawidtowo zielona dioda LED DL2 zamiga jednokrotnie.

3 - Kod programuijacy czas odnawia sie automatycznie, aby umozliwic zapis w pamieci urzadzenia|TFlels[sle|s| elelellslelzls| | ON
kolejnego pilota zdalnego sterowania. 235678 SwRmnane

4 - W celu zakonczenia procesu programowania nalezy odczekac¢ 10 sekund lub krétko nacisnaé
przycisk PROG => dioda LED DL1 przestanie migac.

5 - Nalezy ponownie WYLACZYC DIP 1iDIP 2.

e

12345678 910111213141516

12345678 910111213141516

)

12345678 910111213141516

5a FAZA Dostosowanie konfiguracji
Konfiguracje mozna dostosowac przez przemieszczanie réznych mikroprzetacznikdéw

6 - Nalezy WLACZYC DIP 1. Dioda LED L1 zacznie miga¢

7 - Nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk PROG. Diody LED DL2 i DL4 znajdujace sie po boku
terminali potaczeniowych silnikéw zaswieca sie. Urzadzenia M2 i M1 otwierajg bramy tak dtugo O O
jak dtugo trzymamy wcisniety przycisk PROG (w razie koniecznosci nalezy zamieni¢ otwierajace \ /
sie przewody silnikéw, aby ponownie ustali¢ poprawny kierunek ruchu) X

8 - Nalezy WYLACZYC DIP1. Dioda LED DL1 przestanie migac.

2a FAZA (Programowanie czasu petnego otwarcia)

1 - Oba skrzydta s3 zamkniete. Nalezy WLACZYC DIP 2. Dioda LED DL1 zacznie miga¢.

2 - Nalezy nacisng¢ przycisk PROG. Otworzy sie pierwsze skrzydto, zapisujac czas (M2 WCiaZ57345675 swmanins
pozostaje w pozycji zamknietej)

3 - Kiedy M1 skonczy otwieranie silnik sie zatrzyma (czasy M1 sa zapamietane)

4 - Drugie skrzydto otwiera sie zapamietujac czas otwarcia

5 - Kiedy M2 skonczy otwieranie silnik sie zatrzyma (czasy M2 s3 zapamietane)

6 —Nacisnag¢ przycisk PROG.

7 - M2 zamyka sie. Kiedy odstep pomiedzy dwoma skrzydtami jest taki, ze skrzydfa nie beda naktadac sie na siebie podczas
zamykania nalezy nacisna¢ przycisk PROG, aby zamkna¢ M1.

8- M1 zamyka sie bez ryzyka natozenia sie na M2. DL1 przestaje migac.

9 — Oba silniki zatrzymaly sie. Czas jest zapisywany

10 - Nalezy WYLACZYC DIP2.

12345678 Snonnnuist Mikroprzetaczniki WLACZONE Mikroprzetgczniki WYLACZONE
P lelelelelelTe| [lelelelelelle| f oN DIP 3 | Natchmiastowy powrdt po zetknieciu z przeszkody | -
—  —
12345678 910111213141516 (EN12453)
DIP 4 Fotokomorki aktywne jedynie podczas zamykania Fotokomorki aktywne caty czas
DIP 5 Miganie wstepne przez 3 sekundy Jednoczesne uruchomienie silnika i urzadzenia
migajacego
] DIP 6 Nieaktywne polecenie otwierania wydawane za | Aktywne polecenie otwierania wydawane za
el el lelealelelels] f on pomoca przyciskéw K i RADIA pomoca przycisku i polecenia krok-po-kroku RADIA
TEsaeTE Semamn DIP 7 Dziatanie wg czujnikéw (wytgcznikéw krancowych) Dziatanie wg ustawionego czasu
——— DIP 8 | Aktywacja hamulca elektronicznego Dezaktywacja hamulca elektronicznego
ol %ﬂﬂﬂﬂ fo DIP 9 | Aktywacja pomcy zwolnienia blokady elektrycznej i | Dezaktywacja pomocy zwolnienia  blokady
fatwego zwolnienia elektrycznej i fatwego zwolnienia
DIP 10 | Aktywacja uruchomienia pomocy blokady | Dezaktywacja uruchomienia pomocy blokady
elektrycznej elektrycznej
DIP 11 | Redukcja naprezenia zebatek aktywna Dezaktywacja uruchomienia pomocy blokady
elektrycznej
DIP 12 | AUTOTEST aktywowany AUTOTEST dezaktywowany
DIP 13 | 1 Silnik 2 Silniki
DIP 16 | Zamkniecie natychmiast po przejechaniu miedzy Zamkniecie natychmiast po przejechaniu miedzy
fotokomorkami aktywne fotokomorkami dezaktywowane

11- Aby aktywowa¢ zamkniecie automatyczne nalezy trimer TCA przekreci¢ zgodnie z kierunkiemb——rsFr
ON
zegara(DL6 ON) Czas jest regulowany w zakresie od 0-120 sek f
3a FAZA (Programowanie czasu otwarcia przejscia tylko dla pieszego)

) —  ——
1 — Oba skrzydta sa zamkniete. Nalezy WLACZYC DIP2. Dioda LED DL1 miga szybko. el lelelelelTs)[lelelelelelel fon
—  —
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s o

12345678 910111213141516

2 - Nalezy WLACZYC DIP1. Dioda LED DL1 tym razem miga powoli.

3 - Nalezy potaczy¢ terminale COM i PED BUTT. Dioda LED DL1 miga.

4 - Gdy skrzydto jest wystarczajaco otwarte nalezy ponownie potaczy¢ terminale COM and
zatrzyma M1.

5 - Ponownie potaczyc¢ terminale COM i Ped Butt.

6 - M1 zamyka sie. Czas jest zapisywany.

7 - Nalezy WYLACZYC DIP 1i DIP2

PED BUTT. Czynnos¢ ta

s
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